
Использование систем с переменной структурой в задачах виброзащиты 

ПР (на примере конструкции с электромагнитным исполнительным 

устройством). 

Управлять колебаниями и исключить возникновение резонансных явлений 

можно за счет целенаправленного выбора динамических параметров 

механической системы, а именно жесткости, массы, диссипативных сил и т.д. 

Т.к. в процессе работы механизмов, в частности в период пуска, избежать 

резонанса в результате снижения частоты возбуждения не представляется 

возможным, предотвратить резонанс можно с помощью элементов с 

переменной структурой. 

Консоль с электромагнитным исполнительным устройством: 

 

1 – запорное устройство; 2 – рабочая пружина; 3 – регулировочный винт; 4 – 

опорная пластина; 5 – кольцевой электромагнит; 6 – корпус (элемент 

шарнирного соединения с предыдущим звеном)  

Когда электромагнит обесточен, пластины консоли сжаты усилием пружины 

(регулируется винтом). При подаче тока на обмотку пластина 4 поджимается, 

и нагрузка с пластины снимается.  

Сигнал формируется в зависимости от показаний двух датчиков: датчика 

перемещения и датчика скорости. Переключение производится при смене 

знака скорости. Данная схема позволяет реализовать несколько алгоритмов. 



𝛿 = ln√
𝐶𝑀
𝐶𝛴

 

𝐶𝛴 − жесткость при отсутствии поджатия; 𝐶𝑀 − жесткость монолитной 

конструкции  

Недостаток: для повышения эффективности гашения колебаний жесткость 

консоли в "расслоенном" состоянии должна быть как можно меньше. При 

этом из-за высокой податливости снижается статическая точность.  

При сжатии пластин с определенным усилием регулируются силы трения, 

возникающие между пластинами. Эти силы трения и выполняют роль 

демпфирующих диссипативных сил.  

Еще один недостаток: давление создается только в одном месте. Для 

повышения эффективности необходима распределенная сила.  

Достоинства: простота устройства, кратковременная работа электромагнита, 

следовательно, меньше расход энергии. 

 


