
Совместная работа механизмов и несущих металлоконструкций кранов. 

Описание расчетных схем. 

Расчетные схемы Расчетные формулы 

 

1. Подъем «с веса» 
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 2. Торможение в конце опускания 
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3. Мгновенная разгрузка 

2max .пр м грF G G    

.пр мG -первоначальная статическая нагрузка 

полностью груженного состояния 

Так как в приведенную массу моста входит 

вес груза 

2min 0 0 . 0( ) ( ) 2пр гр пр м грF G G G G G G G        

 2minF  опр-ся нагрузкой порожнего состояния 

за вычетом веса сброшенного груза 

2max 0F     подскок отсутствует 

2max 0F  подскок тележки 



 

Ускоренный подхват 
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 Упругий подхват(Δ=0) 
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 Равномерный подхват (ν=соnst) 
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Тихоходные мех-мы 

2 1

1
1max

2
(1 1 )

m m

c
F Р

Р


    

  

Быстроходные мех-мы 
 


